
J-CAT CMS仕様一覧

※位置繰り返し精度は絶対位置を保証するものではありません。使用環境により、記載の値を超える可能性があります。

プログラム数 999プログラム

質量

ロボット：35kg
ヘッド関連：2.5kg
付属ユニット
（CMSコントローラー、APN-05）：5kg

ロボット：42kg
ヘッド関連：2.5kg
付属ユニット
（CMSコントローラー、APN-05）：5kg

型式

可搬質量 約15 kg

X,Y,Z ±0,007mm

J-CAT330CMS J-CAT340CMS

繰返位置精度

ヒーター容量

エアー源 0.4 ~ 0.5MPa(ドライクリーンエアー)

インターフェース 外部運転指令用 D-SUB37pin メス(ハーネス側オス)

AC94～260V(単位)

200W

電源

使用はんだ径

消費電力

φ0.4～0.8mm　※はんだ径毎に交換が必要な部品があります

620W(最大)

ポイント数 32,000ポイント (カスタムプログラム作成等メモリ使用より減少)

はんだ条件数 500条件

設定温度範囲 0～500°C (1°C単位)

はんだ送り量 2～10mm (0.1mm単位)

はんだ送り速度 選択式　10～50mm/sec. (10mm/sec.毎)


