
SR-LYRA  Ⅱ　シリーズの主な仕様

±360°(3000°/s)
6.28 rad (52.36 rad/s)

±360°(2500°/s)
6.28 rad (43.63 rad/s)

±0.004° ±0.004°

手首部可搬質量 3kg 6kg

±0.01mm ±0.01mm

J3軸 ±0.01mm ±0.01mm

型式

動作形態

J3軸ストローク

J4軸手首回転

位置繰り返し精度

J1軸＋J2軸

J4軸

制御軸

リーチ

J2軸回転

J1軸回転

動作範囲
（最大動作速度）

±142°（720°/s)
2.48 rad (12.57 rad/s)

±148°(440°/s)
2.58 rad (7.68 rad/s)

±145°(780°/s)
±2.53 rad (13.61 rad/s)

±150°(700°/s)
±2.62 rad (12.22 rad/s)

200mm (1800mm/s) 210mm (2000mm/s)

水平多関節型ロボット

4軸（J1、J2、J3、J4）

SR400-LYRA Ⅱ SR650-LYRA Ⅱ

650mm400mm

ロボット質量(制御部質量含まず） 19kg 30kg

標準
ユーザー用配管・配線

オプション

入力4点/出力4点、φ6mm×1、φ4mm×２

入力4点、φ6mm×1、電磁弁×1


